Principe de la M.L.I. (Modulation de Largeur d’Impulsion) :

ou P.W.M. (Pulse Width Modulation)
Une onde modulatrice sinusoïdale u, de fréquence fu est comparée à une onde triangulaire v de fréquence fv. La sortie du comparateur permet, par l’intermédiaire de transistors de puissance, le pilotage d’une phase de la machine. Les autres phases sont pilotées par des ensembles identiques, déphasés de 120°.
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Pour éliminer les harmoniques de rang pair et les harmoniques de rang 3, le rapport de modulation m=fv/fu est impair, multiple de 3 et de l’ordre de la centaine (dans l’exemple ci-dessous m=9).
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Le courant, filtré par l’inductance de l’enroulement est quasi - sinusoïdal.

Allure des courant et tension pour des rapports de modulation différents:
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Freinage par récupération de l'énergie sur résistance (Rf):
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Freinage par récupération de l'énergie sur le réseau:
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