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Chapitre 20 : Simulation - Communication Ethernet et Multi-MMls

EasyBuilder 8000 propose deux types de simulatitiss-ligne et en-ligne.

Lors d'une simulation hors-ligne, le PC va émubsr ddresses des registres internes du MMI ainstaytes
les adresses des périphériques définies dans lasgises systemes. Cependant, cette simulationquese
simulation d'adresses. C'est a dire que le PCmelesia pas les programmes succeptibles de fonerotens
les automates et autres MMIs distants. Cette sitmulast utilisée pour voir I'enchainnement desegadu
projet ainsi que I'exécution des scripts internd/ali.

Lors d'une simulation en-ligne, le PC va émulerddsesses des registres internes du MMI et va canguer
avec les périphériques définies dans les paramsystemes. Cependant, pour que les communications
fonctionnent, il faut que les automates soiengésetlirectement sur le PC, ce qui sous entend due PE€ est
eéquipé des ports adéquats pour ces communica@atte simulation est utilisée pour tester le prejetenant
compte des périphériques connectés.

Dans la simulation en-ligne, le PC prend le rolendMl, il faut donc le voir comme un pupitre etmon PC.
Il est donc impératif de connecter les automatda de&&me maniere que l'architecture finale.

Quelque soit la simulation, si une acquisition @artees est configurée dans le projet (courberigae
d'événements ...), le PC va sauvegarder ces dorswgeson disque dur dans le répertoire [répertoire
d'installation EasyBuilder8000]\datalog\[nom fichi@cquisition]. Par défaut le répertoire d'instidia
d'EasyBuilder8000 est C:\EB8000.
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1. Communication directe entre le PC et I'automate

Si votre PC dispose du port de communication étipar I'automate, connecté directement l'automatdes
PC.

PC

2

automate

Pour configurer un automate, cliquer sur "Editipals "Paramétres Systémes".

Parametres systeme

Périphérique | I odéle " Général" Securité H Folice H E rtengion Mémoire " Pritiker SBWBII

Ligte de pénphérnque :

Mo. Mom  Emplacement | Type périphérigue Interface | IF Protocol | Station nc
MMI local [MMI A | rMI 1]

2] ALK ] =]

[ Mouwea .. “ Supprimer ” Paramétres ... J

Description du projet :

ok ] [ oo ]
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Cliquer sur nouveau.

Propriétés de périphérigue

o | ALtarnate |

O MM (OF-1=l1
Localisation : |MMI V|
Type APL: | MODEUS RTU v

W, 1,20, MODBUS_RTU.s0

APLIfF : |R5-485 S v| Murm. station API par default
COM ; COM1 (9500,E,8,1)

[use broadcast command

Pack de blocs (rots)

Taille rax de cormrmande de lecture (mots)

Taille rnax de cormmande d'écriture (rmots)

[ Ok l ’ Arnnuler ]

Choisir le protocole de communication dans le méngpe API" et cliquer sur "Parametres” pourfigumation
le numéro du port, le débit, le nombre de bits alengées, la parité et le nombre de bit de stop.

Parametre de COM

coM : |[Ea Délais (sec) | 1.0 v|

Taux hande |9E1EIEI V| Delais de retour (ms) | 0 |
bits donnees |EI Bits V| Réserva 1. | o |
Parite |Ever‘| V| Reéserve 2 . |EI |

Bits de stop : |1 Eit v| Réservé 3: |0 |
|

Reserve 4 | o

[ (04 ] ’ Annuler l

Le PC est désormais capable d'accéder aux regiiémutomate en simulation en-ligne.
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2. Communication avec un automate distant

Si votre PC ne dispose pas du port utilisé parevattomate, il faut utiliser un MMI comme passerell
Lorsque plusieurs MMIs sont connectés sur un méeseau ethernet, il leur est possible d'accédeura le
registres internes ainsi qu'aux registres autontatesectés sur chaqu'un d'eux.

Prennons comme exemple l'architecture suivanteNIMih A est connecté a un MMI B via un cable ethérne
croisé, de plus un automate modbus C est connecté port série RS 485 sur le MMI A.

MMI A MMI B

ethernet

Série
SHE
automate C

Le MMI A peut accéder :

- asesregistres internes (LW, RW, LB ...)

- aux registres de l'automate (0X, 1X, 3X, 4X ..9 M protocole Modbus série 485
- aux registres internes (LW, RW, LB ...) du MMI BaMe protocole ethernet

Le MMI B peut accéder :

- ases registres internes (LW, RW, LB ...)

- aux registres internes (LW, RW, LB ...) du MMI AaJie protocole ethernet

- aux registres de l'automate connecté sur le MMDA (LX, 3X, 4X ...) via le MMI A

Nous allons voir comment mettre en oeuvre cetthi@ature en 3 étapes.

Etape 1

Il faut attribuer une adresse IP a chaque MMI, dafiguration IP se fait dans les parametres systdme
pupitre.

Lorsque le pupitre est sous tension, placer letpointout a fait en bas a droite de I'écran poufalee
apparaitre (l'utilisation d'une souris est congejlen effet, il peut s'avérer difficile de le éa@tvec le doigt).

e G |2 | [~y

Le bouton Paramétres Systeme représenter par lpectéet de configurer le MMI, un mot de passe est
demandé pour rentrer dans cette zone (par défaatll).

Syetem settings

Enter you password

pass word |

[ ok | [ Cancel

Dans l'onglet "Network”, cocher "IP addressfgeh below" et entrer les parametres réseau du.MMI
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Netword | Time/Date| Secunty | History 'Backlight| CF card |

© Aulo Get IP Address

Pour notre exemple, on considérera que l'adressaul®IMI A est 192.168.0.100, celle du MMI B est
192.168.0.101. Le masque de sous-réseau (subn&) pas les deux MMIs est 255.255.255.0 et enfin la
passerelle (gate way) pour les deux MMIs est 1R01.B54.

Etape 2

Nous allons maintenant configurer les listes degppériques dans chaqu'un des projets des pupigeBA

Configuration du MMI A :

Cliquer sur Edition, puis Paramétres Systemes.

Parameétres systéme

Périphérique | Modzle | Général | Secuité | Police | Extension Mémaite | Printer Server

Lizte de périphérique :

Mo, Mom  Emplacemert | Type périphéricue Irterface | WF Protocol | Station nc
ML local [MML A | MrI MMIZ0S0TMMISLO4T (640 x 4800 [ Désackive [M/A

= i ] =

[ Mouveau ... “ Supprimer ” Paramétres ... ]

Descnption du projet :
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Cliquer sur nouveau :

Propriétés de périphérigue

MNam | Automate C |

Comanan (OF=)
Localisation : | MML s | Pararnétres ..
Type APL: | MODBUS RTU v|

W.1.20, MODBUS_RTU.s0
APTIJF : |Rs-485 2w 3 Murn. station APT par default
CoM ; COM1 (9600,E,8,1)

[Juse broadcast cormmand

Pack de blacs (rmots)

Talle max de commande de lecture (mots)

Taille rmax de cormmande d'écriture (mots)

[ Ok ] l Arruler

Et configurer les paramétres de communicationdtaate (débit, nombre de bits de stop, port...).
Cliquer sur OK pour l'ajouter a la liste de périptpges contrélés par le MMI.

Paramétres systéme

Fériphérique |I'-.-1|:u:|éle Général | Securité | Police | Extension Mémoire | Printer Server

Lizte de périphérnique :

Mo, ot Emplacement | Type périphérioue Interface IiF Pro
MMIE0SOT(MMIZ 1047 (A4 3 480) | Désactiy

MMIPLC 1 Automake C | MMI MODEJS RTU COM1(9800,E,8,1) R5485
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Configuration du MMI B :

Cliquer sur Edition, puis Paramétres Systemes.

Parameétres systéme

Périphérique | todéle || Général || Securté || Palice || Eutenzion Mémoire || Printer Sewer|

Ligte de périphérique

i | 111 ] l|

I_ Mouveau ... ][ Supprirmer “ Paramétres ... J

Description du projet ;

Cliquer sur nouveau :

Proprietes de periphérigue

Mo ;| MODBUS RTU |

Omwr OF)
Localisation © |3 distarice v | | Parametres ... | 1p: 192.168.0.100 (Fort = 8000)
Type APT : [MODBUS RTU v

|v. 1.20, MODEUS_RTU.50

APLIfF - |RS—485 Sy v| Murn. station &PT par default :

[Tuse broadcast command

Pack de blocs {mots) :

Taile max de cormmande de lecture (mots) o0

Taille max de cormmande d'ecriture (mots) 120

[_ oK ] [_ Annuler ]

Dans le paramétre "Localisation", sélectionndiséance, puis dans "Parameétres" rentrer I'agli@sslu MMI
A. Configurer correctement le port du MMI A sur lsd se trouve l'automate.
Cliquer sur OK pour l'ajouter a la liste de périptpées contrélés par le MMI.

Chapitre 20 — Communication ethernet et multi-MM 8/1C



Périphérique | b odéle || 3 énéral || Securnté || Palice || E stenzion M émaoire || Printer Server|

Lizte de pénphérique :

o, IM.:.m Emplacement | Type pétiphéricL.
MM local MMILE MMI MMISOEOT MMIS

& distance PLC 1 |Automate © sur MMI & | & distance(IP:192,165.0. 100, Port=8000% | MODEUS RTU
Pour ajouter les registres du MMI A, on procedéad®éme maniere, mais on sélectionne MMI et non API

Proprietés de périphérigue

MHarm | Device 2 |

(%) M (@F.1=)

Localisation |é distance

v | | Paramétres .. | Ip: 192.168.0.100 (Part = 8000

Paramétres systéme

X

Périphérique |h-1|:u:|éle | Général | Securité | Police | Estension Mémaire | Printer Server |

Lizte de périphérnique :

Mo, INnm Emplacement | Type périphéric
I local MMIL E MM MMISOE0T MMIE
& distance PLC 1

Aukamate C sur MMI & | A distance(IP: 192, 168.0, 100, Paork=8000)  MODEJS RTU
& distance local 1 [MMI &

& distance(IP: 192, 168.0, 100, Port=3000) | M

Il est ainsi possible d'ajouter tous les automet@dMI du réseau.
On peut donc facilement imaginer des architectsueégmntes :

hu
MMI MMI MMI J
automate
Série Série Série
T | i) T |

automate automate automate
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Etape 3

Les deux projets étant configurer, les adressessi@ériphériques sont accessibles par les MMIs.

Le MMI A peut accéder :
- asesregistres internes (LW, RW, LB ...)
- aux registres de l'automate (0X, 1X, 3X, 4X ..g k@ protocole Modbus série 485

Nouweau Entrée numérigue [z|

General |F|:|rmat Mumérique || Securité | Forme || Font

Descripkion | |

Adresse lue

Morn &PT 2 | MMI & w

Type périph

Aukomnake C

Le MMI B peut accéder :

- ases registres internes (LW, RW, LB ...)

- aux registres de l'automate connecté sur le MMDA (X, 3X, 4X ...) via le MMI A
- aux registres internes (LW, RW, LB ...) du MMI AaJie protocole ethernet

Mouveau Entrée numeérigue E'

aenéral |F|:|rmat Mumérique | Securité | Forme | Fonk

Description | |

Adresse lue

Mom AP |MMIE w

Type Periph & |4 komace C sur ML A
[rara &

Exécuter le projet du MMI B en simulation en-ligneur accéder aux registres de l'automate.

Chapitre 20 — Communication ethernet et multi-MM 10/1C



